Essentiels Mouvement Rectiligne

Un mobile est en mouvement rectiligne uniforme si sa trajectoire est une droite

-

a=0

V' =constante =V

vV = AX X, =X,
Mouvement rectiligne uniforme :<"° At t, —t,

X(t)=Vt+Xx,
X, et V, sont | 'abscisse et lavitesse
du mobileat =0

a = constante

AV V-V,
a= =

Attt
V (t)=at +V,

1
X([t)==at2+V t +Xx,
. 2
Mouvement rectiligne
uniformementVarié

N

X, et V, sont | 'abscisse et lavitesse

du mobileat =0

entre 2points Aet B V. -V =2a(x, —x,)
a.V >0 :Acceleré

a.V <0 : Rétardé

—_—

(a = constante= g
. J—rHaH{JF :rep(?re vers lebas

— repere vers le haut
V (t)=gt +V,

: 1
|Mouvement chutelibre :9x () =—=09t2+V t +x,
2

X, et V, sont | 'abscisse et lavitesse
du mobileat =0
entre 2points Aet B V. -V /=29 (x, —x,)
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Essentiels Mouvement Rectiligne

Mouvement rectiligne sinusoidal:

2 Un point mobile peut étre en mouvement rectiligne sinusoidal si :

X max : Amplitude maximale (en :m)
X(t) = Xnax-Sin(@t + @,) { @ = E?n' : Pulsation du mouvement (en:rad.s™")
@ : Phase initiale du mouvement (en rad)

Vmax - a)xmax
v(t)=V, _ sin(at +¢ )avec : T
P =@ T 5

. Larelation entrex(t) et v(t) est ::—;+ =X .

dx

® La relation entrex(t) eta(t) est: a + w’x = 0 < —+ wx=10
) dv dix ) ) . 5 .
a(t) = T = FI = — W Xyap-Sin(w t + @, )i = —wx(t)i
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