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1- L'étude d’'un mouvement nécessite la désignation :
d’un référentiel cad:

* D'un repére d’espace.
* et d'un repere de temps.

2- Le vecteur position :

OM =xi+y]j
OM (t)=x(t)i+y().j=[OM |=x2+y?

3-les équations ( ou lois ) horaires du mouvement.

{x =X (t)
y=y(t)

EXp :
OM (t) =10t.i +(-5t2+5t +2).j
X =x(t)=10t
y=y({t)=-5t2+5t +2
Mathématique
Fonction Dérivée Primitive
0 0 C
a= constante 0 at+C
Math : f°(t)=0 > F(t)=3.t+C >
exemple : f(t)=3 _ df (t) [f (t)dt =3.t+C
Physique : =0
a.t a lar+C
2
exemple : f(t)=5t
xemple : 1) at ), [ (t)dt =5t+C
dt
a.t? 2a.t -
le : f(t) = 2t2
exemple : () dfdt(t) =2.2.t=41
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a.t+b a Lat+h.t+C
2
at2.bt+c 2at+b --
exemple : 1/3t2+2t+7 2/3t+2 --

4- Le vecteur vitesse d’'un mobile :

\T:V(t):vx.ilvyj:ﬂ:ﬁ2X 1V 2

VX = d—X
3 dy sa direction est tangente a la trajectoire dans le sens du mouvement
Vy =—
\ y dt
EXp :
vx =9 (10t) =10
dt
Lo d
Vy :E(_5t2+5t +2)=-10t +5

5- Le vecteur accélération :

a=a.l +a.] :>HaH=4/aX2+ay2

dv
ax —_ x
< dt
dv
a =—>
. dt
exp:
ax :d—(10)=0
.
—( 10t +5)=-5

a= —5] HaH (-10)2=10ms"
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6 —équation de latrajectoire : y =f (x)
Exp:
OM (t)=10t.i +(-5t2+5t +2).j

X =X(t)=10t >t X
10

X X
=vy{t)=-"Ht2+5t+2—>vy =-5.(—)2+5—+2
\y y(t) y (10) 0

y (x)=-0,05x2+0,5x +2

e
“équation d 'une parabole ax 2+bx +c

( b
X, =——
2a
Sommet :<Vy =0
V =V 1
|6
+
o (5.3.25)
- MaXimum
3
1
1 2z 3 4 5 G T ] 9 10 11 12 13 14 15

Coordonnées du vecteur accélération dans le repére de Freinet

* Accélération normale et accélération tangentielle : Le vecteur accélération, a, peut étre exprimer

dans le repére de FRENET (M, 7 , N') a un instant t donné.
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M : Position du mobile a l'instant t.

T : Vecteur unitaire porté par la tangente 3 la trajectoire au point M.

N : Vecteur unitaire porté par la perpendiculaire a la tangente a la trajectoire au pcrtnt M
et orienté a l'intérieur de la concavité : appelée normale.

a=aT +a N
(_dv
AT | ,
IRYE K. represente le rayon de courbure de
& =R la trajectoire au point M.

-

dv V. .a+V a

& e
< dt 4}QX2+VV2

a =0
Cas Particulier : Au sommet d’une trajectoire Parabolique : @, = HaH
V 2
R, = Y5
el
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